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Elementy wchodzace w skfad zestawu
umozliwiajg zbudowanie
miniaturowego "robota", ktory dzieki
zastosowaniu silniczka wibracyjnego
potrafi porusza¢ sie po ptaskiej

powierzchni. W1

Montaz urzadzenia jest bardzo prosty.

Od goérnej strony ptytki montujemy L n
jedynie diody LED. Pozostate elementy M > J— BAT
montowane sg od strony Sciezek. Z '|'| v

odcietych koncowek rezystoréw i diod
LED nalezy wykona¢ krétke nézki, na SILNIK WIBRACYJNY
ktérych robocik bedzie sie poruszat. Nalezy zwréci¢ uwage na polaryzacje
diod LED. Ich anody (dluzsza nézka) powinna by¢ wlutowana w prostokgtny
punkt lutowniczy.

Po obydwu stronach silniczka znajdujg sie 2 dodatkowe punkty lutownicze.
Stuzg one do mocowania opaski obejmujgcej silniczek (tak jak to wida¢ na
zdjeciu). Zapobiegnie to wyrwaniu koncowek lutowniczych silniczka w czasie
dosc¢ silnych wibraciji.

Schemat ideowy

Wykaz elementéw zestawu:

D1,D2..ceieeii, LED 3 mm czerwone
R1,R2..ciiiiiii 330ohm
M1, silniczek wibracyjny

Podstawka baterii 3V
Wytacznik suwakowy
Ptytka drukowana
Bateria litowa CR2032

Schemat montazowy
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